EXEMPLES DE COMPOSEES 4) a) Composée (commutative) de deux rotations
D’APPLICATIONS PLANES de MEMe Cetre : f =1, ., 1.us
Composées de deux isométries positives e
1) Composée (commutative) de deux translations : P
fi=tot,=t,ot, =1, Co C
e
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4) b) Composée de deux rotations d’angles opposés :

f= 0y w6 O T s

2) Composeée de deux symétries centrales :
f=s;05

4) ¢) Composée de deux rotations (cas général) :

f= 05,2420 wre
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) , Composeées de deux isometries négatives
3) b) Composée d’une rotation et d’une translation : 5) a) Composée de deux réflexions d’axes paralléles :
f=t o0 e f =50y °S(0)
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5) b) Composée de deux réflexions d’axes sécants :

f =50y °5p)

Composées d’une isométrie positive
et d’une isométrie négative

6) d) Composée d’une translation et d’une réflexion
(cas général) : f = So) ° L

6) a) Composée d’une translation et d’une réflexion
(avec le vecteur de la translation vecteur normal de ’axe de la réflexion) :
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6) e) Composeée d’une réflexion et d’une translation
(cas général) : f =t o5,

6) b) Composée d’une translation et d’une réflexion
(avec le vecteur de la translation vecteur normal de 1’axe de la réflexion) :

f=t,08p
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7) a) Composée d’une réflexion et d’une rotation :
f= 15, z14 © S(py

6) c) Composée (commutative) translation - réflexion
(avec le vecteur de la translation vecteur directeur de I’axe de la réflexion) :

f1 =S of;, =1, °Sipy = f2
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7) b) Composée d’une rotation et d’une réflexion :
f= Sipy ° Yo, nia




Composées avec une homothétie

8) a) Composée (commutative) de deux homothéties
de méme centre : h, ,,oh,,

9) b) Composée d’une homothétie et d’une translation :
f= tyo hl 1/2

8) b) Composée de deux homothéties de rapports inverses :

f :h.],llz OhI,Z

10) a) Composée (commutative) d’une homothétie

et d’une rotation de méme centre : f =h, ,,or, =1 .ohy 4, =T,

8) c¢) Composée de deux homothéties (cas général) :
f= hJ,3/4 © hl,z

9) a) Composee d’une translation et d’une homothétie :
f= h|,1/2 oty

10) b) Composée d’une rotation et d’une homothétie (cas général) :
f= hJ,2/3 ol s
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10) ¢) Composée d’une homothétie et d’une rotation (cas général) :
f= L OhJ,2/3




